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2KOI102 TH2 ENOTHTAZ

Baoikec nAnpo@opiec yia Ta PLC
>U0TnNUa autopartiopou S7- 200 -300 - 400

AOYIONIKO npoypappaTiogou STEP7-Micro/WIN
Baoikec apxec npoypauuaTiopou
Eqpappoyec npoypappaTiopou
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ENISIWOKOUEVOI GTOXOI:

v va karalaBouv ot padnteg v aéia kat mv avaykatomrta 1wv PLC, 1a m\eovekuipa-
Ta TOUG, TNV £KTA0N WV £Papuoywyv Toug,

v va padouv arro Tt arrotedeitar €va PLC, Kat va yvwpidouv 1a Koivad Xapakmptotkd
twv PLC Stapopwv eraipetwiv,

v va yvwpioouv v ayopda ocov apopd 1a PLC,

Vv va yvwploouv MoLeg £ivat oL KUpleg YAWOOES Mpoypauuartiopou, rowa eivat ta
KOlvd XapakmpioTikd TOUG, TOLEG £lvatl Ot apXeg rpoypappatopou ms kade ylwo-
oag,

v va ovoxeti(ouv Kat va ouvocouv ola ooa Sibaxdnkav ota rponyoupeva Kewpdlaia
yta tov klaotko auvropatnopo pe ta PLC.

Ot Kevipikol oTOXoL givat va Priopouv ot padnteg petd 1o 1€Aog tou Kepalaiou:

1. va LETaTperiovy a gpapuoynt KAaotkou auTopatiopou (To NAEKTPOAoyIko oxedto
TOU autopariopou) oe rpoypaugpa yia PLC, oe pia aro 11§ 1pels mo yvVwoTeS yYAwo-
ogg, onladn m ylwooa Aiota evrodwv, m yAwooa LADDER, t ylwooa Aoyikwv
YPAPLKWV,

2. va oxebwd¢ouv pia arrAi gwappoyn avropatiopou kareudeiav yia PLC,




PLC (Programmer Logic Controller)
NMPOIMPAMMATIZOMENOZ AOTINKOZ EAEMKTHZ

e AvTiKaO10TA OTOV NiVAKA QUTOUATIOHWV :
BonBnTikO KUKAWHA
BonBnTikoug HAekTpOVOuOUC
Xpovika
AnaplOunTeg
Kal YEVIKA TOUC OYKWONC NiVAKEC.

Me pia nAEKTPOVIKN OUOKEUR onou diacuvdseTal kal pe H/Y




AlIAAIKAZIA 2XEAIAZHZ
KYKAQMATON AYTOMATIZMOY

NMPOBAHMA KYKAQMA
AYTOMATIZMOY -- AYTOMATIZMOY

Zxediaon

KUKAWpPATwV )
IUTOHATIOHOU — KUkAwpa
| EMAPWV

— KukAwpa
MUAWV

PuoIKeQ
MapApETPOI
Emeupntn

oupmnepiIpopa




NAEONEKTHMATA PLC

KataAapBavel eAaxioTo xwpo €vavTi Tou MNivaka kKAaoikoU auTouaTiopou.
Mapexetal n duvatoTnTa diacuvdeoncg e H/Y

MapeExouv KaTanAnKTIKEG duVATOTNTEC.

EnekTeivouv TOV auTOouaTIOUO NOAU EUKOAQ.

EAaxioTonoloUv To KOOTOC GUVTHPNONG TOU MivaKa AUTOUATIOHWV.
EueAi€ia oTnVv Tponomnoinon TnG AEIToUpyiac TOU auTOUdTIOMOU..




Bagikéc mAnpogopitc via ta PLC

m FEigodor: Eicooot
Tunuata Tou PLC oTa onoia ouvdeovTal Ta
onuara 1.00dou.

Ene€epyaotnc (CPU):

To kevTpIkO TUNKHa Tou PLC nou ekTeAEi TIC
EVTOAEC TOU MpoypappaTog kai diaxelpileTal Ta
dedopeva piag diepyaaiac, onwc os eva PC.




T1 cuogkeuéc uTropouv va cuvdebouyv ot éva PLC

——

Printer

Text display (TD)
Operator panel (OP)




AOMH Modular PLC

TpopodoTKS \ oTPIENS
Kevipikn

Movadeg
£1000wWV-££00WV

Movada
Enetepyaaiag




AOMH Modular PLC

Ogon pnarapiag

Nuxvieg €voeigng
KOTaoTaong
Aerroupyiag

auTopaTiopou

‘Evdeign
Karaortaong

pnarapiag

Aiakontng
Tpogodociag
mg CPU

Algkénmg Aeiroupyiag 1ou
autopanopou RUN/STOP

Oupa ocuvdeong
NPOYPAUKATIOT Movadeg e100dwv

& & = @ = & = &

E€wrepikn pvipn
(EPROM/EEPROM)

MAdicio otApIENS
HOvadwv




Modular PLC

ATtroteAciton amwd avefdapTnTeS HOVAdEeS o1 OTroiEg TTpocap6lovTal OTO TTAAIGIO GTHPIENS

MAdicio ompIEng

: Kevrpiknp Movada Movas o
Tpododonko : OvVaAdEeC EIC00WV
RO Enetepyaociag (CPU) kal €EGBwWV




Compact PLC

2uunayec PLC. lNepiAauBaver pogodoriko, kevipikn povada encéepyaoiag, €100-

oou¢ kai e£000UCG, OAa evowuarwUeEva O€ Hia gviaia CUOKEUT.



Compact PLC S7-200

AIQKOTITNG ETTIAOYNAG KATAOTAONG

2.UvOEQN TAoNG TPOPOdOTiag - - / ;
10U PLC KapTta gvnung n Jrrarapia

EvowlaTwHEVE [MoTevoIOuETPO
£€odol \ /

/7

CPU 212

KaAGupara g fe Bl

SIMATIC
$7-200

L \

: / \ 2 UVOETNPOG
EvowpaTtwpéveg Movada
gicodol LEDs katdoTaong OUpa eMKOIVWVIOG  errgkraonc

LEDs kardotaong
TWV £1000WV/eE60WV




Compact PLC S7-200
2TOIYEIO XYEIPITUOU KAl EVEEIEEWV

20vdeon Tdong
Tpogodociag PLC  Ymodoxn pvAung KéapTa JVAUNS
 pITaTapiog EEPROM

AlakOTTTNG EMIAOYAG i ﬁ
KaTdoTaoNGg / MotevoiopeTpo EEPROM; 8 K words,

non-volatile memory

T Xpron Kupiwg
eececccccccccccee YIG}JS'I:G(pOpd
() TPOYPAUHATOG
Xwpig
\\I AN OUOKEUN
TMTPOYPUMMATIOHOU.

LEDs kardoraon

Hew  cpu 214

MotevoidpeTpo

S

Eicodol Evowpatwuévo 1po 060T|Ko

M.x.: ANayn
oypappaﬂopou XPOVWYV, opiwv K.a.
Kl ETTIKOIVWViaAG

@ @3 LEDs katdoTtaong €1000wv/e§6dwv

/I/ Mo ToTikA
pUOMION
:qccccaqccacchcccl qrp HETABANTGOV.
Oupa




2ZUMBoAIGNGC TwyY EiIcddwy & EE6owy Tou PLC

012..7 (apiBpdec oxktadac)

gigoBoc 01234567 (opBpog eo0odou

\\ // v oxkTada)
1.3

‘ @ @I.I@




NPOrPAMMA STEP7 TOY PLC THZ SIEMENS

AIZTA,
EMNTOALMN

ssars-
Network 1 fry AYVTODVTKPATHE

0o | | EMIACTH (EMAGEE,

TIMERS COUMNTERS
_| l_ KATT.) I

)| MNetwork2 fif%g KYPIATPODOACLIA

MTTOPOULE va
yRaoUUE &1l
T OAD
BEhoupE

/\

Network 3 fr™y ENAOH ANOMONGEIHE TIMERS

|
Hg .“%Z_E]UKH (R 1048 up




OvouaroAoyia o modular PLC
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2UVOEDN TWV Novadwyv Eigédwy (Inputs)
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2UVOETN TwWV povadwyv E€66wyv (Outputs)

01 02 03 0 05




20voeon novadwyv Eicédwv & EE68wv og Micro PLC

Aok

Aapma 1 Adpma 2 Adpma 3




Nivakee pe PLC




EvalAakTikdc TpOTTOC oUVOETNC TWYV BondnTiIKWYV
ETMUPLIV TOU BEPUIKOU




32
(STORP)

M1 o7l

5, F
ulsmnﬂ?“ “i !

Eioodo

Mnourdv STOP

Mnvio nhekrpovépou
ioxvog (K1M)

Mnourdv START

Muxvia éveiEne
Aeimoupyiag h

{ START)

Enagr| 97-98
Tou Beppikol

Muxvia EvBeiEng
BAdBng h2




2uvbeanc Avaloyikwyv Eig6dwyv AIW0 (Analog Input Word 0)

0°C éxerovtiotoon eEdBou 100 00,
0,40/,

e
v

AIWO0

32000
100°C

Ta 15 bit pas napéxouv 2% wngiakés povabdes nepinou 32000 ynpiakés povades.

= 320 yngiakés povades ava BaBud Kedaoiou




Mviijun RAM : H pvijun RAM (Random Access Memory, uvrjun Tuxaiag TTpooTréAacng)
gival exeivn GTrv OTTOIa UTTOPOUKE Va YPAPOUME Kal va GRAVOUUE, Kal N oTroia afrjvel
MOAIC Acipel n nAekTpikry Tpo@odoaia TnG. Ztn pviun RAM n kevipikr) povada
ATTOBNKEVEl PIG OEIPG aTTO TTANPOPOPIES OE EXWPIOTEG TTEPIOYES Epyaciag. MTropoupe
va OIaKPIVOUNE TIC EENC TTEPIOYEG:

Mepioyry pviung 6TToU ATTOBNKEVOVTAI Ol KATAGTAGCEIC TWV EIGOOWYV KAl TWV £§60WV. H
TreEpIoyn

aut) ovopddletal yia TIC €10600uUG "elkOva EICOOWV" Kal yia TIC €§600UG “eikdva
£COOWV".

Mepioxry pviiung 61Tou aTToBNKEUOVTAI O EVOIGUETES TTANPOPOPIES, TTOU GPOPOUV TN
A€ITOUPYiO TOU QUTONATICHOU.

Mepioxr PVAENG TWV XPOVIKWV.
Meploy pviuNG Twv aTTAPIBUNTWV.

Meploxy pvAPng Otou atolnkevovTal TG TIPOYPAUMATA TOu XPrioTtn, OnAadn Ta
TTPOYPANMOTA TTOU AEITOUPYOUV £VA CUYKEKPIPEVO QUTOUCTIGUO.




MNHMH EERROM & ROM

Mvijun EEPROM : Ta &idpopa PLC dev ¥pnaoiuomoloUv pévo Tov TTapdamdve) TpoTo, TN
"mmévra Ttpogodotoupevns pvriiung RAMY, yvia va diatnericouv To TTPOYPGHUG OTN KVAMN.
‘Evag o ac@aAiig tpotmog cival n xprion m¢ uvrung EEPROM (Electrically Erasable
Programmable Read Only Memory), uvrjung n otoia TrpoypappaTifeTal kol oRAVEI NAEKTPIKG.
Mpoékeiral yia pviun TTou 6 ofrjvel, 6tav Peivel Xwpic TPOPodOGia, GTNV OTToIa MTTOPOUNE va
YPAPOUUE, va GRiVOUNE Kal va Eavaypa@oupe HECW EI0IKOU PNYXAVHATOS. 2& TTOAAG PLC n
EEPROM yxpnoipotroicital gav "kacéta” yia tnv €UKOAN aAAayr] Tou TPOTToU AsiToupyiag Tou
autopaTiopoy amd éva amAd xeipioTr). AnAadry éxoupe "ypaupévo" TO EVAAAAKTIKG
Tpoypappa ae éva "toimdkl” EEPROM kai ammAd aAAGloupe TNV NAEKTPOVIKE] TTAGKETA TOU
PLC, 6tav BéAoupe va aAAGEOUME TO TTPOYPAMKA AEITOUPYIOG TOU GQUTOUGTICHOU.

Mvijpun ROM : Zm pvrjun ROM o katackevaoTric Tou PLC amoBnkevel 10 A£iTOupyikd
ouoTtnua tou PLC, dnAadn Tic 0dnyicg (To TTpoypapua) yia OAeG TIC BACIKEC AEITOUPYIEC TTOU
gival aTrapaitnTeg yia va GouAéyel To PLC.




KYKAOZ AEITOYPIAZ PLC

KYKAOZ AEITOYPTIAZ TOY PLC

|

To PLC eivan
anopoviapiva and
Tov "E£fw Koouo”
o' auTé To MpovIKd

Bidatnua

|

AnaSoon Tpmy
ang eEddous




FrAQ22EZ NPOrPAMMATIZMOY PLC

* FAwooa HAextpoAoyikwy MNpagikwv LAD (Ladder Diagram)

* FAwaca Aoyikwyv MNpagikwv CSF (Control System Flowchart)
| Aiaypappa Aoyikwy Mpagikwyv FBD (Function Block Diagram)

* FAwocaa Aictag EvroAwyv STL (Statement List) 1} Aoyikwv EvroAwv




ANANTY=H NPOrPAMMATIZMOY PLC

Npoypappa oe yhwooa LADDER

Hetwork 1
0.1 Mo

— I—(?J

Hetwark 2
n.o Mo

— ")

Hetwork 3

MNpoypappa o yhwooa
Aoyikwy ypadikwy

Npoypappa oe yhwooa
Aiora evrohwv

METWORE 1
LD I0.1
3 MO.1, 1

NETWORE 2
LD Ig.0
R MO.1, 1

NETWORE 3
LD MO.1
TON T33,

NETWORE 4

LD T33
A I0.2
O I0.3
- Q0.0




NPOrPAMMATIZTHZ XEIPOZ PLC

N R oy




Baogikd oTOIXEIO TTROYRUUUCATIONO0U T¢ YAWcod Ladder

a) Kavowind ovoier| emogd | RO
Aiwe) hoyger 1 aToy 1) TOpARETROS yives 1, _l I_

B Kool mheiom emosgd : NC |1
Aiver hoyied 1 6o n MopapcTRog yive 0.

¥) Buv@gon ;=  Opifdvmio : Zuvliéo o oroageia Tou
MpOYpAUPaTes Of oEpd.

Kafetn : ZwvSées o omoageln Tou
MPaYPaROTOS magakhnia.

il abiol it s A

£} AvmicTpagn (f cupmAngeparting) éEadog #.-)
TOU NPy pOUPaTes: EVEpyonoirr dray {
SAEVEN AoyKS 0.

ot] ‘EEolog SET : Eivon cuveyuc evEpyomomnpevn
drov pldoe e poph koymd 1 (o Sev ége _(5)
aEakEuaNoE EVERYONOING TNE ovTiaToime
RESET)

L) "EEplog RESET : Eivan ouvERus anEvepyo-
noinpévn dray MEpdoE e popd —(H)
hoyied 1. (omevepyomoed mo efodo
now Excl cvepyomoarie po SET).

i TEAOS MpoypdypaTos, —(EHI:I-}




MeTaTpOoTr) KAGGIKOU QUTOUOTIONOU GE YAWooca Ladder

EIZOAQI EZ0AOI

| 0.0 prrourév S1 Q0.0 pehe K1
| 0.1 prrouTév S2

=




Avutéuarn Exkivhon ATKBA ue vAwooa Ladder
KOl A0 TO CUCTHUOTO ACPOAEIia

10,0 : enoged WO rou Beppinod O 00 © mpvis Tou peke sy K1
101 : pmowurtv START 51 G a1 EvBnERG ALmousyEkas Tou mvTjTrgsa (hi1)

10.2 : pmourdv STOP &2

L F b Qa0

s
i Lo
Hi S

o

—)




Autouparn Exxkivhon ATKBA ug aAAa

OPUGC TTEPICTPO

ue YAwocoa Ladder kai 6Ad T0 GUGTHUATO QTQAAEIOC

10.0 :
10.1:
10.2 :
10.3:
10.4:
10.5:

EIZOAOI :

NO emra@n Tou BepuikoU

NC emraen Tou pmroutéov STOP
NC emaen Tou pmroutév START A
NC emaen Tou pmroutdév START A
NC emaen Tou pmroutév START A
NC emaen Tou pmroutév START A

L) .1

= = i

EZOAOI :

Q0.0 : MNMnvio peAé repioTpoeng A (K1)

Q0.1 : MNMnvio peAé repioTpoPng A (K2)

Q0.2 : EvdeikTikA Auxvia MepioTpoeng A (h1)
Q0.3 : EvdeikTikn Auyvia MepioTpoeng A (h1)
Q0.4 : EvdeikTikA Auyvia MTwong Ogpuikou

_Ilf.}.:i' .3 _ii,ﬂ’.:*l

Q.0




Autouparn Exkxivhon ATKBA ug aAA OpPUGC TTEPICTPO
ue YAwooa CSF kai 6Ad Ta GUCTHUATA QTQAAEIOC

EIZOAOI :

10.0 : NO gmra@n Tou BepuikoU

10.1 : NC emraer Tou pmroutov STOP
10.2 : NC emra@n Tou pmroutév START A

10.3 : NC emaen Tou pmroutév START A
10.4 : NC emraen Tou pmroutév START A

10.5 : NC emraen Tou pmroutév START A

EZOAOI :
Q0.0 : MNnvio peAé TrepioTpopng A (K1)

Q0.1 : Mnvio peAé repioTpopng A (K2)

Q0.2 : EvdeikTikn Auyvia MepioTpopng A (h1)

Q0.3 : EvdeikTikn Auyvia MepioTpoeng A (h1)
Q0.4 : EvdeikTik Auyvia MTwong OepuikoU

a4




2YNAIAZTIKOZ & AKOAQYOIAKOZ
AYTOMATIZMOZ

AxohouBiakie
Auropanoude

LuvduaoTikds
AUTOUOnNoUGT

Mvripn
XpovopeTpnon

ZuvduacTiKe autopanious, Tov autoponopd exkeivo otov onoiov o1 EEodol eEaprwvol
povo and ¢ sioodoue. Autd onuaiver on o kivrpmpeg, BohBidec kol o Aoinoi anodékrec
10U auropanopol AopBdvouy evioAgc povo and touc aoBnmipec kar toug diokdnieg
eloddou kol dev efaprovial and 1o xpdvo 1) ond nponyolpeved Kataordceld twy eEodwv.

AxoAouBraxko auroupariopo, 1ov autopaniopd exkeivo, otov onoio o1 £Eodol eEopravral
Ox1 povo and Te eiwsodous, ahhd kol and 1o xpdvo 1 Kal and nponyolpeves KaraoTaoe g
Twv eEGBwWW.




lNpoypauuariorTiko povréAo evoc PLC
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XPON (KA AINAFIBMHTEL NAAMOZEIPEL

To, T1, T2 co, C1, C2,




ANOGHKEYZH AEAOMENQN




AIAXEIPHZH AEAOMENQON
OPrANQZH MNHMH2

Aie0Buvon pviApns Mepiexopeva Byte

00000 0010 1010
00001 00010010
00002 1110 1001

00010010
10110010
00110101

‘Eva Byte anoBnkevel 6ious tous ouviuaopous Twy Kataotdoewy Twv diapopeuky Bit nou nepiéxel. AeBoIE-
vou 0u kaBe Bit anoBnkelel 2 kataotdoels kal kaBe Byte nepiéxer 8 Bit, o apiBuds twv ouvbuaopy eivar 28,
dnrabn guvornika 256 Bla@opeTikEs Kataatdaoels.




Atmrofrkeucon Auadikou apiBuuou ot éva Byte

Bits tou Byte

ekBeEtns Tou 2

noAddanAaciaagtis

HEMN Tou aBpoiopatos

GaBpolopa




Atmrofrkeucon apiBuou BCD ot éva Byte

Bits tou Byte

ekBéns tou 2 [ava etpdbal

noAdanAaciagths [avd weipdda)

péAn tou aBpoiopatos (ava tetpdda)

beradiko ynpio

ekBetns tou 10

noAdandaoiagtns

pénntou aBpoigpatos

anotefeapa




l 4

Kartaywpnon TapauEéTpWwWY UIaS XPOVIKNC ASITOURYIOC

Byte 1

Kwpis

Tipn tou xpovou kobikonomnpévn oe popgn BCO
gnpadia

B15 | B14 Be | B5 | B4 | B3
0 1 0 1 0 0

To npwta &S00 Bit tns AEEns Dexpnoiponolotvial, Taendpeva buoBits unobnivouy tn povaba petpnons Tou
¥pdvou — edw unoBeuwd Bew podpe o nupn 3 ovuotoxei oe SEkata 1ou bevtepodentou. Taunddoina 12 Bits
ERDPazowy Tpia berodikg wngic cuppwva pe ny kwdikonoinon BLOD. Lto nopaberypo tou oxApotos o wngic

autd eivar 0, £ ko 5. Enopévws, nxpovikn dermoupyio naipvel PR Tou xpdvou 25 bekata 1ou DeteponiEntou,
dniobn 2,5 sec.




AvVAKTNON TNC TPEYOVCAC HETPNCNC TOU XPOVOU
MI0C XPOVIKNC AEITOUPRYIOC N

Xpovikn feoupyia T5
Word
Byte 2 Byte 1

Xpnon yio tn Sioxeipionns Tpexouoa PN PETPNO NS TOU Xpovou
kb Ikononpevn ws duadikos apiBpds

¥pov. Nemoupyias
B15 | Bi4 [ B13 | B12 | B11 BE | B/ | Bb | BS | B4 | B3 | B2
0 1 1 1 0 0 0 0 1 0 0 1
39

To €61 npwta Bits tns Agbns dev nepiexouv bebopeEva yia tn pETpnon tou Xxpovou, addd xpnoigonoloUvial
ECWTEPIKA aNd TN Xpovikn AENoupyia, yia vo anoBnkedel Dioxe piotukes NANpoQopIeEs OXEUKG PE TNV EKTEAEDN
NS HETPNONS TOU XpOvVoU N.X. 10V TWNOTNS XpOvIKNS AEITOUPYIas, TN XpnoIonoloup evn pova ba tou xpavou kin,
Tounddomno Bits ekppdzouy Tn HETPNON TOU ¥pdvou ws Eva Derkowngio duadikd apilBpd. Lto nopdderypa tou

O¥NPOTOS, NTIPA PETPNONS TOU ¥pOvoU KOTO TN OUYKEKPIPEVN XPOVIKN CTUYUA eival 39,




AmoéoTTacud

Tivaxka cuBoAwWY
ASCII

f
0
i
2
3
4
5
B
7
B
a9

He == N <X S sCc-HwD0 Do me —IoMMOoOODE®
;———n--:xs-::-—-u-.n'nn:3—:—--=n-mnnn':n

=delete>




op®n} EvroAnc otn NAwocoa Aictac EvroAwyv (STL

ENEFTEIA

NAFAMETFOL

10.1

avapEpeTal
omv eioodo | 0,1

Eioodon il

N\

Etodol (Q) — - I

BonBnmnxecg
pvripeg (M)

KA. (Karaxwpnrig
g Moyikou AnoreAéguarog)



Mopoi) AtroteAécuarog atn FAwocaoa Aiotag EvroAwy (STL)

K.A. (Karaxwpnmg
Moyikou Anorehéoparog)




Opydvwan MNpoypduunaToc

* Yrompoypappa Opydavwong OB (Organization Block)
» Yrromrpoypappa ExtéAeong Mpoypdapparog PB (Programme Block)

» Yromwpoypappa Asitoupyiwv FB (Function Block)

TUTeg apiBpde
unoﬂpwpénum?l Fﬂmnwoﬂuum
[ gy |y |
PB 02

L 121
A 132
= Q1.2

Araypappaukn aneisdvian unenpoypduuaros




2UVOAIKN) Aour MpoypauuaTos

unonpdypappa

unonpdypappa

} |«

Y

4_.

umonpdypappa
<

2

<




EvroAéc KARGEl

0B01

MpoypduuaTo

v

AD)

L 132

)
a8

0B01

[

-

Xwpic rpoutr60ean

vnonp
Me ngoiiwéesonO‘

29010001184 © www.visualphotos.com



MNpoypappatiocnéc EAEyyou MNMévre KivnTHApWY

Kivnthpas pe apiBpo...

#1

#e

#3

#4

LI11
5021

LI1?
5027
LNI1.4

LI1S
5026
LN12.2

LiZ.1
5022

] Asiroupyia Start Motor (SET)

LNI1.2 LNI2.4 ] Azairoupyia Stop Motor (RESET)

RO21 ROZ2.7 ROZ2.6 RO2.2

Amréotracua Npoypapparog
Yid TOV €AEYXO TTEVTE KIVNTHPWV. Kivntipas pe apiBys...
#He #3 #d

1.7 115
1.4 2.2
nea.r D2k
L Start

5 Relay

LN Stop
R Relay




YTToTrpoypaua ASITOURYIWY Vi EAEYYXO KIiVNTHPO

FE 24

Opiopoi

MNAME: ONOFF
FARAMOL: START
FARAMOZ: 5TOP
FARAMO3: RELAY

Eviones
L START
S RELAY
LN STOP
R RELAY
END




To utrotrpovpauua Asitoupviwy (Function
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Atrapifuntéc (Counters

* ArapiBuntéc AvEnoncg (Up Counters).

SEKIVOUV aT1ré Mg apXIKK TIHN Kol o€ KGBe TTaApd mou AauRdvouv auédvouv Tnv TREXoUGd TIUN
HETPNONG KATA pia povada.

* ATrapiOuntéc Meiwong (Down Counters).

SEKIVOUV ATré MIa ap)IKN TIMNA Kol € KGOE TTaApd Trou AapBdavouVv PHEILVOUV TNV TPEXOUGA TIPN
HETPNONG KATA pia povada.

* ATrapiOuntég Augo-pciwmong (Up-Down Counters).

ZuvBudZouv TIC ALITOUPYIES TWV TTAPATTAVW, SNAASK] HEILVOUYV 1] AUdVouV TNV TREXOUTT TIPN
HéTpNoNng, avaAoyad Pe TNV AQIEn TwV TAAPWY GE XWPICTEG ATTOAREEIC.




AE TOU atrapifunt

Byte 2 Byte 1

Xwpis onpagio Tipn petpnons kwdikonoinpevn ge popen BCD
B15 | B14 | B13 | B1Z B10 | B9 | B8 | B/ B4 | B3
X X X X 0 1 0 0 1 0




Opia_TIpwWYV, avAAOYd UE TOV TROTIO KATAYWAENTNE TNS
TIUYC Tou amapifunTy

Tpdnos kawxwpnons own AEEn tov anapiBpuntn Dpa upwv Napabeiypa
[xwpis npdonpo) HETpnons TIHAS

Tpia berabika wngia ce kwbikonoinon BLD, anoedoupeva 0 €ws 999 854
and téooepa bit 1o koBéva [ouvonikg 12 bit] -500 éws 499 -40

Teooepa bewadikd wneio oe kwdikonoinon BCOD, anotedodpeva 0 €ws 9999 1234
and téooepa bit 1o kaBéva [ouvodikg 16 bit] -5000 éws 4999 -2567

Aéwa Suabikd wngpia [10 bit] 0 éws1023 678
512 ems 511 456

Abera buabikd wnpia [ 12 bit) 0-4095 38567
2048 ews 2047 1753

Aewaé€) Suabika wngia [16 bit) 0-65535 38567
-327b8B Ews 327°b7 1753




AvATITUEN TTPOYPUUUATWYV
O& AKOAOUBIOKA KUKAWUATA QUTOUOTICLIOU

K.A. 1 0.1

L l (START) ¢———
Eioodor ([} \ /' Efodon {Q)

E&mNM!——pIIIIII.b:EE:}IIIII.» —J 10.2
/ AW o pa—

BonBnmksg Bm]ElnnKéq
pvripeg (M) nPOrPAMMA pvipeg (M}
(MAPAAEITMA)

S L I 04 SR flip-flop = HAektpovikr  pviipn
s a o1
{ START)

A1 N niNAKALZ AAHBEIAZ
K1M Eicodoi (|) L EEodo1 () TOY S-R flip-flop ora PLC
Az E&m”m’223---.»:}3:}---.:’ ————1 S g
N / \‘ BonBnnkés

Bon@nmksg 1
pvripeg (M) NPOrPAMMA pvripesg (M) -
(MAPAAEITIA) Mponyoupevn

ZYNUATIKA TTapAoTAGH TWV ST KaTGAoTOON
evroAwv SET - RESET PR ]

KUkAwpa autoouykpdtnong = HAEKTPpOUNXAVIKY HVAREN




1 Napadsivua rpovpaupatiouou A (AND

Eiaadom {|)

‘Efpdo (Q)

Bondnmxksg
Hvripes (M)

EigoBo {1}

EEodo (Q)

MpounoBegeg

| 0.1 given “1" | 0.2 givan “1"

MEyepan (anoteAeopa)

Q0.1 sivar “1°




2 Napadsiyua wpoypappaticuol 4 AND




3 Napadsiypa mwpoypaupupatiguou O (OR)

NPOrFAMMA

I 0.1
| 0.2
I 0.3
Q 04

L
O
0




4 Napadel

a rpoypauuaticuou X0 (XOR

Y

5y
(10,1 l\lﬂ

yﬂl

Sz
1]0.2}\614




5 Napadsiyua rpovpauuationuol N (NOT

M
(2
M2

LOAD NOT
AND NOT
OR NOT
XOR NOT
= NOT

NPOrFAMMA

LN M 0.1
A M 0.2
= Q 0.1




6 Napdadsiypa rpoypaupatiouou N (NOT)




7 Napadsiypa rpoypaupaticuou STL

L ﬁ
1 5,
(10.1 :\,

13 MPOrPANMA
14

P

1P X H

lla ng ewwddoue tou PLC pe “ravowvi-
KA kAsioTéC” enagéc (Gnwe n | 0.2 edw)
Gev Baloupe NOT ong avriotolxed
EVIOAEC TOU npoypaupparod.




8 Mapdadsiypa rpoypaupaTiouou STL

NPOMPAMMA




9 Napadsiypa rpoypaupoticuou CSF & STL

MiAn 1

M1 (M 0.7) -

Mz (M 0.3)

Makn 2

Mz (M 0.2)

NPOrPAMMA

0.1
0.2
0.1
0.4

T

e




10 Napadsiyua wpoypaupoticuov CSF & STL

M1 (M 0,7)

NMPOrPAMMA

0.1
X0 0.2
=N 0.2
LN 0.2
0.3
0.1




11 Napdadsiyua wpoypauparnopou CSF & STL

L1 \J '\J
s, 13 s, 13
(10.1 I\au “*13'\14

Thrjpa 2

NPOrPAMMA

I 0.1
| 0.2
M 0.1
| 0.3
| 0.4
M 0.2

n = 1 ®




12 MNapadsiypa wpoypaupaTticuuol CSF & STL

15d
rf K1A
14

b Vo -

5y 5
(T01) %14 (10.2) & 14

i1 13
12 14

Ay Ay Ay Ay
04 K14 K2A K3A KM
(o) (Mo) (Mmo.2) {MD.3) {Q0.2)
Az %2 %Az A
M
Tonpa 1 pe

NPOrPAMMA
L I 0.1
0 | 0.2 4 [Wipal
- aQ o1 MPOZOXH! Edw éxoupe dlo efodous oe éva khdbo,
= M 0.1
Turjpa 2,
L | 0.3 NPOEQXH! Eng nepintwoe; nou Exoups noAdnAokes
A I 0.4 ouvdeopohoyies (énweg £5wW nou éxoupe B0o enages oe
44— ocsipd ko To olvelo autoy napdrAnha ge g Tpith endad)
ON ] 0.1 Ba Eekivdpe To Npdypappa and I ENpEpoUg
= M 0.2 ouvdeopohoyies, Aoxipdote va Eexivrioete 1o npdypaupa

and my enagr 21-22 1ou K1A, Ti napampeirs;

M 0.1

0.3 44— Tufua 4, Exrjpa 35
(0] 0.2

= -
=




13 Napdadsiyua rpoypappaticuouv CSF & STL

L,

‘C{1 3

[l§1 l\u

S, 13
{lﬂ-zl\vu

13¥
j K1A
14

K2 Ss
(10.5) hqg

NPOrPAMMA

0.1
0.2

|
|
M 0.1
| 0.3
I 0.4
| 0.1
M 0,2

4— Turjpa 1,

Thrjpa 2.
44— MNPOEZOXH! Zekivape ano nig SUo
napdAhnAeg enadeg




KAIAMIAKH2 EMMANOYHA T1ou lwdavvou

EKMNAIAEYTIKOZ TEXNOAOIOZ HAEKTPOAOTI Ox MHXANIKOZ
(AZETEM — 2EAETE)

YT1rodieuBuvtr¢ 1° 2EK HpakAgiou KpATng

& YmeuBuvog EpyaoTtnpiwv Autopatiopou — YAE & EHE E

Aie0Buvon katoikiag : PIAIkAG ETaipeiag & Piapn 1

Ay. Aikatepivn  T. K. : 71307

HpdakAglo — KpAtng
2810/326005 (1° ZEK HpakAsiou Kprng)
2810/326005 (Oikiag)

2810/321051

http://www.electricallab.gr/

E-mail : sek-her@otenet.gr Copyright, 2006 KMAN s







	ΣΚΟΠΟΣ ΤΗΣ ΕΝΟΤΗΤΑΣ  
	PLC (Programmer Logic Controller)�ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΙΖΟΜΕΝΟΣ ΛΟΓΙΚΟΣ ΕΛΕΓΚΤΗΣ
	ΔΙΑΔΙΚΑΣΙΑ ΣΧΕΔΙΑΣΗΣ �ΚΥΚΛΩΜΑΤΩΝ ΑΥΤΟΜΑΤΙΣΜΟΥ
	ΠΛΕΟΝΕΚΤΗΜΑΤΑ PLC
	Βασικές πληροφορίες για τα PLC 
	Τι συσκευές μπορούν να συνδεθούν σε ένα PLC 
	ΔΟΜΗ Modular PLC  
	ΔΟΜΗ Modular PLC
	Modular PLC�Αποτελείται από ανεξάρτητες μονάδες οι οποίες προσαρμόζονται στο πλαίσιο στήριξης
	Compact PLC
	Compact PLC S7-200
	Compact PLC S7-200
	Συμβολισμός των Εισόδων & Εξόδων του PLC
	ΠΡΟΓΡΑΜΜΑ STEP7 ΤΟΥ PLC ΤΗΣ SIEMENS
	Ονοματολογία σε modular PLC
	Σύνδεση των μονάδων Εισόδων (Inputs)
	Σύνδεση των μονάδων Εξόδων (Outputs)
	Σύνδεση μονάδων Εισόδων & Εξόδων σε Micro PLC
	Πίνακες με PLC 
	Εναλλακτικός τρόπος σύνδεσης των βοηθητικών επαφών του θερμικού
	 
	Σύνδεσης Αναλογικών Εισόδων AIW0 (Analog Input Word 0)
	MNHMH RAM
	MNHMH EERROM & ROM
	ΚΥΚΛΟΣ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑΣ PLC
	ΓΛΩΣΣΕΣ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΙΣΜΟΥ PLC
	 ΑΝΑΠΤΥΞΗ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΙΣΜΟΥ PLC
	ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΙΣΤΗΣ ΧΕΙΡΟΣ PLC 
	Βασικά στοιχεία προγραμματισμού σε γλώσσα Ladder 
	Μετατροπή κλασικού αυτοματισμού σε γλώσσα Ladder
	Αυτόματη Εκκίνηση ΑΤΚΒΔ με γλώσσα Ladder �και όλα τα συστήματα ασφαλείας
	Αυτόματη Εκκίνηση ΑΤΚΒΔ με αλλαγή φοράς περιστροφής �με γλώσσα Ladder και όλα τα συστήματα ασφαλείας
	Αυτόματη Εκκίνηση ΑΤΚΒΔ με αλλαγή φοράς περιστροφής �με γλώσσα CSF και όλα τα συστήματα ασφαλείας
	ΣΥΝΔΙΑΣΤΙΚΟΣ & ΑΚΟΛΟΥΘΙΑΚΟΣ ΑΥΤΟΜΑΤΙΣΜΟΣ
	Προγραμματιστικό μοντέλο ενός PLC
	ΑΠΟΘΗΚΕΥΣΗ ΔΕΔΟΜΕΝΩΝ 
	ΔΙΑΧΕΙΡΗΣΗ ΔΕΔΟΜΕΝΩΝ�ΟΡΓΑΝΩΣΗ ΜΝΗΜΗΣ
	Αποθήκευση Δυαδικού αριθμού σε ένα Byte
	Αποθήκευση αριθμού BCD σε ένα Byte 
	Καταχώρηση παραμέτρων μιας χρονικής λειτουργίας
	Ανάκτηση της τρέχουσας μέτρησης του χρόνου μιας χρονικής λειτουργίας
	Απόσπασμα πίνακα συμβόλων ASCII 
	Μορφή Εντολής στη Γλώσσα Λίστας Εντολών (STL)
	Μορφή Αποτελέσματος στη Γλώσσα Λίστας Εντολών (STL)
	Οργάνωση Προγράμματος 
	Συνολική Δομή Προγράμματος 
	Εντολές Κλήσεις Προγράμματος
	Προγραμματισμός Ελέγχου Πέντε κινητήρων 
	Υποπρόγραμμα λειτουργιών για έλεγχο κινητήρα
	Το υποπρόγραμμα λειτουργιών (Function)
	Απαριθμητές (Counters)
	Δομή της λέξης του απαριθμητή
	Όρια  τιμών, ανάλογα με τον τρόπο καταχώρησης της τιμής του απαριθμητή
	Ανάπτυξη προγραμμάτων �σε ακολουθιακά κυκλώματα αυτοματισμού
	1 Παράδειγμα προγραμματισμού A (AND)
	2 Παράδειγμα προγραμματισμού  4 AND
	3 Παράδειγμα προγραμματισμού  O (OR)
	4 Παράδειγμα προγραμματισμού  XO (XOR)
	5 Παράδειγμα προγραμματισμού  N (NOT)
	6 Παράδειγμα προγραμματισμού  N (NOT)
	7 Παράδειγμα προγραμματισμού STL
	8 Παράδειγμα προγραμματισμού STL
	9 Παράδειγμα προγραμματισμού CSF & STL
	10 Παράδειγμα προγραμματισμού CSF & STL
	11 Παράδειγμα προγραμματισμού CSF & STL
	12 Παράδειγμα προγραμματισμού CSF & STL
	13 Παράδειγμα προγραμματισμού CSF & STL

