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ðáñÜñôçìá Á

ÄéáöïñÝò óôï óõìâïëéóìü åíôïëþí
Óôï êýñéï ìÝñïò ôïõ âéâëßïõ ðáñïõóéÜóôçêå ìéá óåéñÜ áóêÞóåùí ðïõ õëïðïéÞèçêáí ìå âÜóç Ýíá Instruction

Set. ¼ìùò ç êÜèå åôáéñåßá äéáèÝôåé ôï äéêü ôçò Instruction Set, ðïõ äéáöÝñåé óå áñêåôÜ óçìåßá áðü ôá Üëëá. Óôï
ìÝñïò áõôü ôïõ âéâëßïõ èá áíáöÝñïõìå ìåñéêÝò äéáöïñÝò ðïõ ðáñïõóéÜæïõí ïé åíôïëÝò ðñïãñáììáôéóìïý PLC
óôéò äéÜöïñåò åôáéñåßåò.

Ìéá ðñþôç äéáöïñÜ åßíáé óôïí óõìâïëéóìü êáé ôç äéåõèõíóéïäüôçóç ôùí åðáöþí (contacts) êáé ôùí åîüäùí
(coils). Óôïí ÐÉÍÁÊÁ 1 åéêïíßæåôáé íéá óõíïðôéêÞ ðáñÜóôáóç ôùí äéáöüñùí óõìâïëéóìþí êáé äéåõèõíóéïäïôÞ-
óåùí.

ÐÉÍÁÊÁÓ 1

Áò äïýìå Ýíá ðáñÜäåéãìá. ¸óôù üôé äéáèÝôïõìå Ýíá PLC 14 åéóüäùí êáé èÝëïõìå íá åëÝãîïõìå ôçí äÝêáôç
åßóïäï. Óýìöùíá ìå ôç äéåõèõíóéïäüôçóç ôçò äåýôåñçò óôÞëçò ðÜíù áðü ôç åðáöÞ èá ãñÜøïõìå É1.1, ìå ôçò
ôñßôçò É10 êáé ìå ôçò ôÝôáñôçò 00010.

Ìéá äåýôåñç äéáöïñÜ åßíáé ç ðáñÜóôáóç ÷ñïíéêþí êáé ìåôñçôþí. ¹äç Ý÷ïõìå áíáöÝñåé üôé ìéá óçìáíôéêÞ
äéáöïñÜ ôùí ìïíÜäùí áõôþí åßíáé áí ôï êïõôÜêé (box) ôçò åíôïëÞò äéáèÝôåé Ýîïäï Þ ü÷é. Óôçí ðåñßðôùóç ðïõ ç
ìïíÜäá äåí Ý÷åé Ýîïäï (üðùò óôéò óôÞëåò 2ç êáé 4ç) äçìéïõñãïýìå åðáöÝò (contacts) ìå ôïí ßäéï áñéèìü ìå ôç
ìïíÜäá, ðïõ áëëÜæåé êáôÜóôáóç üðùò áõôÞ (âëÝðå óôéò áóêÞóåéò ôïõ âéâëßïõ). ¼ôáí ç ìïíÜäá Ý÷åé Ýîïäï
(üðùò óôç 3ç óôÞëç), ôüôå áõôÞ êáôáëÞãåé óå (coil) åóùôåñéêü óçìåßï, ðïõ ðáñáêïëïõèåß ôéò áëëáãÝò êáôÜóôá-
óçò ôçò ìïíÜäáò.

ÄéáöïñÝò ðáñïõóéÜæïíôáé åðßóçò óôïí ôñüðï ÷åéñéóìïý ôùí óõìâüëùí. Óôïí ÐÉÍÁÊÁ 2 öáßíïíôáé ïé äéáöïñÝò
óôç ÷ñÞóç ôùí ÷ñïíéêþí êáèõóôÝñçóçò êáé ôùí ðÜíù ìåôñçôþí.

Äéåõèõíóéïäüôçóç

åðáöÞ ÍÏ

åðáöÞ NC

Ýîïäïò

áíÜóôñïöç
Ýîïäïò

åðåîÞãçóç
 Á : É ãéá åßóïäï, Q ãéá Ýîïäï,
Ì ãéá åóùô. óçìåßï.
× : áñéèìüò ïêôÜäáò
Õ : áñéèìüò åéóüäïõ (0-7)

Á : É ãéá åßóïäï, Q ãéá Ýîïäï, Ì
ãéá åóùô. óçìåßï.
× : áñéèìüò åéóüäïõ

× : 00000-000LL ãéá åßóïäï
      00200-002PP ãéá Ýîïäï
(ï ìÝãéóôïò áñéèìüò LL êáé ÑÑ
åîáñôÜôáé áðü ôï ìïíôÝëï)
ìåôÜ ôï 2ÑÑ åßíáé ôá åóùô.
óçìåßá

Á×.Õ Á× ×
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ðáñÜñôçìá Á

ÐÉÍÁÊÁÓ 2

¼ðùò öáßíåôáé óôïí ÐÉÍÁÊÁ 2 ôá ÷ñïíéêÜ ôçò äåýôåñçò êáé ôçò ôñßôçò óôÞëçò ëåéôïõñãïýí ìå ëïãéêÞ âÜóçò
÷ñüíïõ åíþ ôçò ôÝôáñôçò ü÷é.

Óôïí ïñéóìü ôçò ðñïôïðïèåôçìÝíçò ôéìÞò, üôáí ðñüêåéôáé ãéá áñéèìü, óôçí ðñþôç ðåñßðôùóç ãñÜöåôáé áðëþò
ï áñéèìüò, óôç äåýôåñç ðåñßðôùóç ðñéí áðü ôïí áñéèìü ãñÜöåôáé ç ëÝîç const, åíþ óôç ôñßôç ðåñßðôùóç ðñéí
ôïí áñéèìü ìðáßíåé ôï óýìâïëï # êáé ôï ôåëåõôáßï øçößï åßíáé äåêáäéêü ìÝñïò. Áí ðñüêåéôáé ãéá èÝóç ìíÞìçò,
áõôÞ óôç ðñþôç ðåñßðôùóç Ý÷åé ôç ìïñöÞ VWáñéèìüò (W: word), óôç äåýôåñç %R, åíþ óôç ôñßôç áíáãñÜöåôáé
áðëÜ ï áñéèìüò ôçò èÝóçò ìíÞìçò.

¸ôóé ãéá íá äçìéïõñãÞóïõìå ÷ñïíéêÞ êáèõóôÝñçóç Ýóôù 1sec, ÷ñçóéìïðïéïýìå ôéò áíôßóôïé÷åò ìïíÜäåò ùò
åîÞò

ÔÝëïò, óôéò åíôïëÝò ðïõ Ý÷ïõìå ãíùñßóåé óôéò áóêÞóåéò ôïõ âéâëßïõ, õðÜñ÷åé äéáöïñÜ óôïí ôñüðï ðïõ ãßíåôáé
ç óýãêñéóç. Óôïí ÐÉÍÁÊÁ 3 öáßíïíôáé óõíïðôéêÜ ïé äéáöïñÝò áõôÝò. ¼ðùò ìðïñåßôå íá ðáñáôçñÞóåôå óôïí
ÐÉÍÁÊÁ 3, Üëëåò ìïíÜäåò Ý÷ïõí Ýîïäï (óôÞëç 3) êáé Üëëåò ü÷é (óôÞëåò 2 êáé 4). Ï ôñüðïò ÷åéñéóìïý ôïõò åßíáé
üìïéïò ìå áõôüí ðïõ ðåñéãñÜøáìå óôá ÷ñïíéêÜ.

×ñïíéêü

ÌåôñçôÞò

ÅðåîÞãçóç
 N: áñéèìüò ÷ñïíéêïý Þ ìåôñçôÞò
(óôï ÷ñïíéêü ó÷åôßæåôáé ìå ôç
âÜóç ÷ñüíïõ).
ÉÍ : åíåñãïðïßçóç ÷ñïíéêïý
CU : åßóïäïò áðáñßèìçóçò
R : åßóïäïò åðáíåêêßíçóçò
ÑV : ðñïôïðïèåôçìÝíç ôéìÞ
(áñéèìüò Þ èÝóç ìíÞìçò)

enable : åßóïäïò åíåñãïðïßçóçò
÷ñïíéêïý  Þ áðáñßèìçóçò
R : åßóïäïò åðáíåêêßíçóçò
Q : Ýîïäïò
ÑV : ðñïôïðïèåôçìÝíç ôéìÞ
(áñéèìüò Þ èÝóç ìíÞìçò)
time  : ãñÜöåôáé ç âÜóç ÷ñüíïõ

N: áñéèìüò ÷ñïíéêïý Þ ìåôñçôÞò
CP : åßóïäïò áðáñßèìçóçò
R : åßóïäïò åðáíåêêßíçóçò
SV : ðñïôïðïèåôçìÝíç ôéìÞ
(áñéèìüò Þ èÝóç ìíÞìçò)

Q
IN

PT

TON

T N

PV

TMR
timeenable

SV

TIM N

CU

R

PV

CTU

C N

R

PV

CP

R

UPCTRenable Q

SV

CNT N

Q
IN

PT

TON

T 38

PV

TMR
0.1 senable

#0010

TIM 001

0 10
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ÐÉÍÁÊÁÓ 3

¼ðùò ðáñáôçñåßôå óôïõò óõãêñéôÝò ôçò ôñßôçò óôÞëçò áðáéôïýíôáé äýï âÞìáôá : áñ÷éêÜ ãßíåôáé ç óýãêñéóç êáé
áöïý äéáìïñöùèïýí ôá êáôÜëëçëá flags, åíåñãïðïéåßôáé ìßá áðü ôéò åðáöÝò 2505, 2506 Þ 2507, áíÜëïãá ìå ôï
áðïôÝëåóìá ôçò óýãêñéóçò.

¸óôù üôé èÝëïõìå íá åíåñãïðïéïýìå ìéá Ýîïäï áí ôï ðåñéå÷üìåíï ìéáò óõãêåêñéìÝíçò èÝóçò ìíÞìçò ãßíåôáé
ìåãáëýôåñï áðü ôïí áñéèìü 10. Óôï êÜôùèé ó÷Þìá âëÝðïõìå ôéò ôñåéò äéáöïñåôéêÝò ðñïóåããßóåéò

ºóï ìå

ÄéÜöïñï áðü

Ìåãáëýôåñï áðü

Ìåãáëýôåñï Þ ßóï

Ìéêñüôåñï áðü

Ìéêñüôåñï Þ ßóï

ÅðåîçãÞóåéò

Ç óýãêñéóç åßíáé n1?n2
n1,n2: áñéèìüò,
èÝóç ìíÞìçò
X: ôï åßäïò ôùí óõãêñé-
íüìåíùí (Â,W,I)

Ç óýãêñéóç åßíáé I1?I2
enable: åßóïäïò åíåñãï-
ðïßçóçò
Q : Ýîïäïò
É1,É2: áñéèìüò,
èÝóç ìíÞìçò

Áñ÷éêÜ ãßíåôáé óýãêñéóç ìåôáîý Cp1
êáé Cp2. Áí åßíáé ßóá åíåñãïðïéåßôáé ç
åðáöÞ 2506, áí ôï ðñþôï åßíáé
ìåãáëýôåñï, åíåñãïðïéåßôáé ç 2505,
åíþ áí åßíáé ìéêñüôåñï ç 2507
Cp1,Cp2 : áñéèìüò, èÝóç ìíÞìçò

= = ×

n1

n2

> = ×

n1

n2

< = ×

n1

n2

enable

I1     Q

I2

EQ

enable

I1     Q

I2

NE

enable

I1     Q

I2

GT

enable

I1     Q

I2

GE

enable

I1     Q

I2

LT

enable

I1     Q

I2

LE

CMP (20)
Cp 1
Cp 2

CMP (20)
Cp 1
Cp 2

CMP (20)
Cp 1
Cp 2

25506

25505

25507
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ðáñÜñôçìá Á

¼ðùò âëÝðåôå ìåôáîý ôùí åôáéñåéþí õðÜñ÷ïõí óçìáíôéêÝò äéáöïñÝò óôï óõìâïëéóìü êáé ôïí ôñüðï ÷ñÞóçò
ðïëëþí åíôïëþí. Ãéá ôï ëüãï áõôü åßíáé áðáñáßôçôï ðñéí ðñï÷ùñÞóåôå óôï ó÷åäéáóìü åíüò ðñïãñÜììáôïò,
íá ìåëåôÞóåôå ðñïóåêôéêÜ ôï Instruction Set ôçò åôáéñåßáò, ôï PLC ôçò ïðïßáò èá ÷ñçóéìïðïéÞóåôå.

> = I

VW200

10

Q0.1

I1     Q

I2

GT

%R200

Q0.1

10

I0.0

CMP (20)
HR200

10

25505

I0.0

Q0.1
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ðáñÜñôçìá Â

ÂáóéêÝò åíôïëÝò óå ãëþóóá ëïãéêþí óõíáñôÞóåùí
Óôïí ðßíáêá ðïõ áêïëïõèåß ðáñïõóéÜæïíôáé ïé âáóéêÝò åíôïëÝò ãéá ðñïãñáììáôéóìü åíüò PLC óå ãëþóóá

ëïãéêþí óõíáñôÞóåùí. Ïé åíôïëÝò áõôÝò ÷ñçóéìïðïéïýíôáé êáé ãéá ôïí ðñïãñáììáôéóìü ìéêñþí PLC.

Óçìåßùóç: üôáí óôç ëåéôïõñãßá ôùí ëïãéêþí óõíáñôÞóåùí áíáöÝñåôáé üôé ìéá åßóïäïò Þ Ýîïäïò åíåñãïðïéåß-
ôáé, óçìáßíåé üôé ðáßñíåé ôçí ôéìÞ ëïãéêü 1.

ÏÍÏÌÁÓÉÁ ËÅÉÔÏÕÑÃÉÁ ÓÕÌÂÏËÏ

AND Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéïýíôáé ÏËÅÓ ïé åßóïäïé

OR Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé, üôáí åíåñãïðïéåßôáé ÌÉÁ ÔÏÕËÁ×ÉÓÔÏÍ
åßóïäïò

NOT Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé üôáí ÄÅÍ åßíáé åíåñãïðïéçìÝíç ç åßóïäïò

NAND Ç Ýîïäïò áðåíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéïýíôáé ÏËÅÓ ïé åßóïäïé

NOR Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé, üôáí äåí åíåñãïðïéåßôáé ÊÁÌÉÁ åßóïäïò

XOR Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéåßôáé ÌÉÁ êáé ÌÏÍÏ åßóïäïò

SET-RESET Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéåßôáé ç åßóïäïò SET
êáé áðåíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéåßôáé ç åßóïäïò RESET

¸îïäïò

×ñïíéêü Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé ìåôÜ áðü ÷ñüíï Ô áðü ôç óôéãìÞ
êáèõóôÝñçóçò ðïõ åíåñãïðïéåßôáé ç åßóïäïò Trs.

≥1

&

1

&

≥1

=1

S

R

Q

Trs

T
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ðáñÜñôçìá Ã

ÂáóéêÝò åíôïëÝò óå ãëþóóá ëßóôáò åíôïëþí
Óôïí ðßíáêá ðïõ áêïëïõèåß ðáñïõóéÜæïíôáé ïé âáóéêÝò åíôïëÝò ãéá ðñïãñáììáôéóìü åíüò PLC óå ãëþóóá

ëßóôáò åíôïëþí.

Óçìåßùóç: üôáí óôç ëåéôïõñãßá ôùí ëïãéêþí óõíáñôÞóåùí áíáöÝñåôáé üôé ìéá åßóïäïò Þ Ýîïäïò åíåñãïðïéåß-
ôáé, óçìáßíåé üôé ðáßñíåé ôçí ôéìÞ ëïãéêü 1.

ÏÍÏÌÁÓÉÁ ËÅÉÔÏÕÑÃÉÁ ÓÕÌÂÏËÏ

LOAD Öïñôþíåé ôçí êáôÜóôáóç åéóüäùí, åîüäùí, ìíçìþí êëð. LD Þ L
óôïí êáôá÷ùñçôÞ.

AND Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéïýíôáé ÏËÅÓ ïé åßóïäïé. A

OR Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé, üôáí åíåñãïðïéåßôáé ÌÉÁ ÔÏÕËÁ×ÉÓÔÏÍ O
åßóïäïò.

EQUAL ÁíáöÝñåôáé óå åéóüäïõò êáé âïçèçôéêÝò ìíÞìåò. =
Ôï áðïôÝëåóìá ìéáò óåéñÜò ëïãéêþí ðñÜîåùí.

NOT Öïñôþíåé Þ êÜíåé ëïãéêÞ ðñÜîç ìå ôç óõìðëçñùìáôéêÞ AN, ON, LDN
êáôÜóôáóç ôùí åéóüäùí, åîüäùí, ìíçìþí, ÷ñïíéêþí êëð.

SET-RESET Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéåßôáé ç åßóïäïò SET S, R
êáé áðåíåñãïðïéåßôáé üôáí åíåñãïðïéåßôáé ç åßóïäïò RESET.

×ñïíéêü Ç Ýîïäïò åíåñãïðïéåßôáé ìåôÜ áðü ÷ñüíï Ô áðü ôç óôéãìÞ TON
êáèõóôÝñçóçò ðïõ åíåñãïðïéåßôáé ç åßóïäïò ôïõ ÷ñïíéêïý.

ALOAD Ãßíåôáé ëïãéêÞ ðñÜîç AND Þ OR åíüò óõíüëïõ åíôïëþí ìå êÜðïéï ALD, OLD
OLOAD Üëëï óýíïëï åíôïëþí ðïõ áñ÷ßæïõí ìå ôçí åíôïëÞ LD Þ LDN.

Integer to ÌåôáôñÝðåé ôïí áêÝñáéï óôçí åßóïäï óå äéðëÜóéáò ðáñÜóôáóçò ITD
double Integer áêÝñáéï óôçí Ýîïäï.

Double Integer ÌåôáôñÝðåé ôïí äéðëü áêÝñáéï óôçí åßóïäï óå ðñáãìáôéêü áñéèìü
to Real óôçí Ýîïäï.

Divide Real Äéáéñåß äýï 32-bit ðñáãìáôéêïýò áñéèìïýò. DTR

Óõãêñßóåéò Óõãêñßíåé ôçí ôéìÞ ìéáò ìåôáâëçôÞò ìå ôçí ôéìÞ áíáöïñÜò. LDR>, LDR>=, LDW=

Ðáëìüò ÅðéôñÝðåé ôç ñïÞ éó÷ýïò ãéá Ýíá ìüíï êýêëï ìåôÜ EU
áðü Off óå ON ìeôÜâáóç.
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üñïò üñïò áãïñÜò åñãáóßáò îåíüãëùóóïò üñïò

- áéóèçôÞñáò áéóèçôÞñéï sensor

- áêïëïõèéáêüò Ýëåã÷ïò Ýëåã÷ïò áêïëïõèéáêÞò sequential control
ëïãéêÞò

- áðïèÞêåõóç óáí áðïèÞêåõóç óáí save as

- âïçèçôéêüò çëåêôñïíüìïò âïçèçôéêü ñåëáß relay

- Ladder, äéÜãñáììá åðáöþí äéÜãñáììá åðáöþí, Ladder, LAD
(ãëþóóá ðñïãñáììáôéóìïý) Ladder

- äéáêüðôçò åëÝã÷ïõ ñïÞò õãñþí äéáêüðôçò åëÝã÷ïõ ñïÞò liquid flow switch
õãñþí

- äéáêüðôçò åëÝã÷ïõ óôÜèìçò äéáêüðôçò åëÝã÷ïõ liquid level switch,
õãñþí óôÜèìçò õãñþí float switch

- äéáóýíäåóç (êõêëùìÜôùí) äéáóýíäåóç interface

- åêêßíçóç åêêßíçóç start

- åîÜñôçìá âïçèçôéêÞò åðáöÞò ìðëïê âïçèçôéêÞò auxiliary contact
åðáöÞò block

- Ýîïäïò çëåêôñïíüìùí Ýîïäïò ñåëáß relay output

- åðáöÞ éó÷ýïò, êýñéá åðáöÞ åðáöÞ éó÷ýïò, main contact
êýñéá åðáöÞ

- åðáöÞ �êáíïíéêÜ áíïé÷ôÞ� åðáöÞ�êáíïíéêÜ normally open
áíïé÷ôÞ� contact (NO)

- åðáöÞ �êáíïíéêÜ êëåéóôÞ� åðáöÞ�êáíïíéêÜ normally closed
êëåéóôÞ� contact (NC)

- åðáöÞ ìåôáãùãéêÞ, åðáöÞ ìåôáãùãéêÞ changeover contact
åðáöÞ ìåôáãùãÞò (CO)

- åðáöÞ ÷ñïíéêÞò ëåéôïõñãßáò åðáöÞ ÷ñïíéêÞò timed contact,
ëåéôïõñãßáò delayed contact

- åðáöÞ ÷ùñßò êáèõóôÝñçóç, åðáöÞ ÷ùñßò êáèõóôÝñçóç no delayed contact,
åðáöÞ Üìåóçò ëåéôïõñãßáò instantaneous contact

- çëåêôñéêÞ êáôáíÜëùóç (çëåêôñéêü) öïñôßï electric load

- çëåêôñïìç÷áíéêÞ ôå÷íïëïãßá çëåêôñïìç÷áíéêÞ electromechanical
ôå÷íïëïãßá technology

- çëåêôñïíüìïò (ãåíéêÜ) ñåëáß (Þ ñåëÝ) relay

- çëåêôñïíüìïò çìéáãùãþí çëåêôñïíüìïò çìéáãùãþí solid state relay
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üñïò üñïò áãïñÜò åñãáóßáò îåíüãëùóóïò üñïò

- èåñìéêüò çëåêôñïíüìïò èåñìéêü, èåñìéêüò thermal overload relay
õðåñöüñôéóçò çëåêôñïíüìïò õðåñöüñôéóçò

- çëåêôñïíüìïò éó÷ýïò ñåëáß éó÷ýïò contactor

- èåñìßóôïñ èåñìßóôïñ thermistor

- êåíôñéêÞ ìïíÜäá åðåîåñãáóßáò êåíôñéêÞ ìïíÜäá central processing unit,
åðåîåñãáóßáò, CPU CPU

- êýêëùìá åéóüäïõ êýêëùìá åéóüäïõ input circuit

- êýêëùìá åëÝã÷ïõ êýêëùìá åëÝã÷ïõ control circuit
âïçèçôéêü êýêëùìá,
êýêëùìá áõôïìáôéóìïý

- êýêëùìá åîüäïõ êýêëùìá åîüäïõ switching circuit

- êýêëùìá éó÷ýïò êýêëùìá éó÷ýïò, power circuit,
êýñéï êýêëùìá load circuit

- êýêëùìá óêáíäÜëçò êýêëùìá óêáíäáëéóìïý trigger circuit

- ëåéôïõñãßá ÷ñïíéêÞò ÷ñïíéêÞ ëåéôïõñãßá delay off function
êáèõóôÝñçóçò óôçí êáèõóôÝñçóçò óôçí
áðåíåñãïðïßçóç áðåíåñãïðïßçóç

- ëåéôïõñãßá ÷ñïíéêÞò ÷ñïíéêÞ ëåéôïõñãßá delay on function
êáèõóôÝñçóçò óôçí êáèõóôÝñçóçò óôçí
åíåñãïðïßçóç åíåñãïðïßçóç

- ëßóôá åíôïëþí ëßóôá åíôïëþí, STL statement list, STL
(ãëþóóá ðñïãñáììáôéóìïý)

- ëõ÷íßá Ýíäåéîçò åíäåéêôéêÞ ëõ÷íßá pilot lamp, indicator light

- ìåôñçôÞò ìåôñçôÞò counter

- ìç÷áíéêÞ ìáíäÜëùóç ìç÷áíéêÞ ìáíäÜëùóç mechanical interlock

- ìéêñïäéáêüðôåò ìéêñïäéáêüðôåò dip switches

- ìïíÜäá åéóüäùí ìïíÜäá åéóüäùí input module

- ìïíÜäá åîüäùí ìïíÜäá åîüäùí output module

- ìïíÜäåò åéóüäùí / åîüäùí ìïíÜäåò åéóüäùí / åîüäùí I / O modules

- ìïíÜäá ôñïöïäïóßáò, ìïíÜäá ôñïöïäïóßáò, power source module
ôñïöïäïôéêü ôñïöïäïôéêü

- ïðôéêÝò ßíåò ïðôéêÝò ßíåò fiber optics

- ïðôéêüò áðïìïíùôÞò ïðôéêüò áðïìïíùôÞò, optocoupler
optocoupler



300

ïñïëïãßá A

üñïò üñïò áãïñÜò åñãáóßáò îåíüãëùóóïò üñïò

- ðßíáêáò áëçèåßáò ðßíáêáò áëçèåßáò truth table

- ðñïãñáììáôéæüìåíïò ðñïãñáììáôéæüìåíïò programmable logic
ëïãéêüò åëåãêôÞò ëïãéêüò åëåãêôÞò, PLC controller, PLC

- óôáìÜôçìá óôáìÜôçìá stop

- óõóêåõÞ ðñïãñáììáôéóìïý, óõóêåõÞ ðñïãñáììáôéóìïý, programmer
ðñïãñáììáôéóôÞò ðñïãñáììáôéóôÞò

- ôåñìáôéêüò äéáêüðôçò ôåñìáôéêüò äéáêüðôçò limit switch

- ôå÷íïëïãßá çìéáãùãþí ôå÷íïëïãßá çìéáãùãþí solid state technology

- ôñïöïäïôéêü Óõíå÷ïýò Ñåýìáôïò ôñïöïäïôéêü Ó.Ñ. D.C. Power Supply

- ôñïöïäïôéêü ôñïöïäïôéêü Å.Ñ. Á.C. Power Supply
Åíáëëáóóüìåíïõ Ñåýìáôïò

- öüñôùóç óôïé÷åßùí öüñôùóç óôïé÷åßùí download

- öùôïêýôôáñï öùôïêýôôáñï photoelectric switch

- ÷åéñéóôÞñéï ìå ìðïõôüí ìðïõôïíéÝñá push-button enclosure,
push-button station

- ÷ñïíïäéáêüðôçò ÷ñïíïäéáêüðôçò time switch

- ÷ñïíïçëåêôñïíüìïò ÷ñïíéêü time relay, timer

- ÷ñïíïçëåêôñïíüìïò ìå çëåêôñïíéêü ÷ñïíéêü electronic timer
ôå÷íïëïãßá çìéáãùãþí

- ÷ñïíéêÞ ëåéôïõñãßá ÷ñïíéêÞ ëåéôïõñãßá pulse function,
ðáëìïý ðáëìïý one shot function

- ÷ñïíéêÞ ëåéôïõñãßá ÷ñïíéêÞ ëåéôïõñãßá cyclic timing function,
óçìáôïäüôçóçò öëÜóåñ flasher function

- øçöéáêÞ ëïãéêÞ øçöéáêÞ ëïãéêÞ digital logic

- øçöéáêÞ ôå÷íïëïãßá øçöéáêÞ ôå÷íïëïãßá digital technology
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Ïñïëïãßá ÓõóôçìÜôùí ÁõôïìÜôïõ ÅëÝã÷ïõ (ÓÁÅ)
AGC Automatic Gain Control Áõôüìáôïò �¸ëåã÷ïò ÊÝñäïõò

(ÁðïëáâÞò)

Auto Automatic Áõôüìáôï

closed loop êëåéóôïý âñü÷ïõ

controller åëåãêôÞò

coupler óõæåýêôçò

cycle time ÷ñüíïò áíïéãïêëåéóßìáôïò
(ôáëÜíôùóçò)

cycling ôáëÜíôùóç

cw clock-wise ùñïëïãéáêÞ öïñÜ ðåñéóôñïöÞò
äåîéüóôñïöá

ccw counter clock-wise áíèùñïëïãéáêÞ öïñÜ ðåñéóôñïöÞò
áñéóôåñüóôñïöá

dc direct current óõíå÷Ýò ñåýìá

deadband íåêñÞ æþíç

differential äéáöïñéêüò

driver êýêëùìá ïäÞãçóçò

duty cycle Êýêëïò ÊáèÞêïíôïò Öïñôßïõ (ÊÊÖ)

e
ss

steady state error óöÜëìá óôáèåñÞò êáôÜóôáóçò

hardware õëéêü ìÝñïò

hysteresis õóôÝñçóç

mA milli-Ampere Ýíá ÷éëéïóôü ôïõ Ampere = 0-3 A

manual ÷åéñïêßíçôï, ÷åéñïêßíçôïò Ýëåã÷ïò

PID Proportional + Integral Áíáëïãéêüò + Ïëïêëçñùôéêüò
+ Derivative + Äéáöïñéêüò

SNR Signal-to-Noise Ratio Ëüãïò óÞìáôïò - ðñïò - èüñõâï

on-medium-off controllers åëåãêôÝò ôñéþí êáôáóôÜóåùí

ON/OFF Üíïéîå / êëåßóå, áíïéêôü /
êëåéóôü (äéáêïðôéêÞ äñÜóç)

Open / closed áíïéêôü / êëåéóôü

open loop áíïéêôïý âñü÷ïõ

optical isolator ïðôéêüò áðïìïíùôÞò

output Ýîïäïò

overlap áëëçëåðéêÜëõøç

overshoot õðåñáêüíôéóç, õðåñýøùóç

PID Proportional + Integral + Derivative terms of control

ïñïëïãßá B
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PB Proportional Band ÁíáëïãéêÞ æþíç,
Æþíç êÝñäïõò= 1 / Ñ = 1 / ê

I Integral Action Reset ÏëïêëçñùôéêÞ ÄñÜóç

D Derivative action Rate ÄéáöïñéêÞ ÄñÜóç

PLC Programmable Logic Ðñïãñáììáôéæüìåíïé Ëïãéêïß
Controllers ÅëåãêôÝò

proximity ðñïóÝããéóç

PTC Positive Temperature Èåñìßóôïñ ìå èåôéêü

Coefficient thermistor óõíôåëåóôÞ èåñìïêñáóßáò

PWM Pulse Width Modulation Äéáìüñöùóç ÄéÜñêåéáò Ðáëìïý
ÐáëìïêùäéêÞ Äéáìüñöùóç

recorder êáôáãñáöéêü üñãáíï

relay ñåëÝ äéáêüðôçò

relay chatter Üóêïðùí äéáêïðôéêþí äñÜóåùí
(ôñåìüðáéãìá)

rpm rotations per minute ðåñéóôñïöÝò áíÜ ëåðôü

set point åðéèõìçôÞ ôéìÞ

software ëïãéóìéêü / ðñüãñáììá

solid state óôåñåÜò êáôÜóôáóçò

step âÞìáôá

switch äéáêüðôçò

switching frequency óõ÷íüôçôá áíïéãïêëåéóßìáôïò ñåëÝ

threshold value ïñéáêÞ ôéìÞ, ôéìÞ êáôùöëßïõ

time constants ÷ñïíéêÝò óôáèåñÝò

time proportioning control Ýëåã÷ïò áíáëïãéêïý ÷ñüíïõ

tuning ñýèìéóç, ñåãïõëÜñéóìá, êáëéìðñÜñéóìá, óõíôïíéóìüò

ô time constant óôáèåñÜ ÷ñüíïõ

SV W Set Value ÅðéèõìçôÞ ÔéìÞ

PV X Process Value Ìåôñïýìåíç ÔéìÞ Äéåñãáóßáò

MV Y Manipulated Value Åëåã÷üìåíç ÔéìÞ

ïñïëïãßá B
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